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ich bin Chuck

Hergestellt von
o _ALDEBARAN Paris, Frankreich

rebate—

[http.//www.aldebaran robotics.com/]

Anwendungsfelder
e Lehre (Roboterprogrammierung)
e Forschung

e Robotik

o Kunstliche Intelligenz

e RoboCup

o Softwaretechnik

Preis
e 9.000 - 12.000¢
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TechnouE Nao Fact Sheet
DRESDEN ao aC ee

GrofBBe: 58cm Lautsprecher
<« Mikrofon
Gewicht: 5kg |
Infrarot
Hardware:
« x86 AMD Sonar
GEODE Kameras
500MHz
« 256 MB RAM
21 Motoren
« Batterie
mit 55Wh \
OsS: Drucksensoren
Embedded o _}(/
Linux 32bit e
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UNIVERSITAT Programming NAOs

Ein schones Spielzeug aber ...

e API fur C++ und Python

e Grafische Modellierung mit Coregraphe
e Mischform aus Kontroll- und Datenfluss
e FUr groBere Szenarien ungeeignet

Integration in andere Szenarien?

e Sprachen wie Java, Scala?
o Plattformen wie Android?
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Ziel

e Wiederverwendbare API flr verschiedene Szenarios
e Moglichst einfache Kopplung
e Moglichst wenig Implementierungsaufwand

Losung: Nao Service

e RESTful Web-Service

e Einfaches Protokoll

e Einfache Kommunikation
e Wenig Overhead

e http://code.google.com/p/naoservice/
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Kommunikations-Schichten

Lauft auf
Controller

Client (Java)
Nao Utility Classes (Java)

Java Nao Web Service Proxies (Java) Generiert

[ e

P . . | Lokal
NZL:)t au Nao Web Service (Python, reflektiv) ausfiihrbar
- -
W ~ Python Bridge for NaoQi (Python)
40’ ’“J —simulierbar
» "1 .
..'21_'}; i NaoQi (C++) |
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TEcHNSoUE Bemo: NaoDroid
UNIVERS| emo: NaoDroi

192.168.0.139

C

#ResUbic

S5 ¢ 3
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Pro

e Einfaches Protokoll

e Einfache Kommunikation

e Wenig Overhead

e In vielen Szenarien einsetzbar

Contra

e Sicherheit

o Kommunikations-Delays als Bottleneck
(weniger geeignet fur feingranulare Steuerung)
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NaoText
e DSL fur kollaborative Nao-Anwendungen

'8 test2.nact 53 =0
NAO Chuck IP 192.168.0.139 PORT 3878

Chuck say "Hellec everybody.”

Chuck get up

Chuck say "I am profiled during this program.”
Chuck sit down
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NaoText
e DSL fur kollaborative Nao-Anwendungen

JouleUnit

20.0

Energieverbrauchs-Messung
Energie-Test
Energieverbrauchs-Vorhersage

Estimated Power Consumption

1.200 .“,.,,...é..‘ .: i : .: .J: i i i i 3.
D00 ’ ’ : :

Estimated Power Consumption
2
=2

1] 2 4 6 B 10 12 14 16 18 20 22 24 26 28 30 32 34 36 38
Estimated Execution Time [secs]
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NaoText
e DSL fur kollaborative Nao-Anwendungen

JouleUnit

e Energieverbrauchs-Messung

e Energie-Test

e Energieverbrauchs-Vorhersage

NaoPrecon

e VerschleiBmodellierung und —-vorhersage
e Beispiel: Uberhitzung
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Weitere Anwendungsszenarien

Binder 0
Setloint

JOINT

input (setloint]
actinn (mae_setlaint(setlaint)):

input (jeint);

actian

#id jeintInfa

=false]

autput (jointlnfa);

(nao_getdeint(jeint)):

JOINT_INFQ

[isPesitia ne dijo intinfa)

Ge tleint

jaintInfa

#id setdaint setlaint i satlointlist 1
Setdoint Setdointin Resuh2
SET_JOINT_LIST
setlointList Et:ﬂ“u:.’}
[isPasitiamad (joincInfe]] -

#id setdaint

1" id=Head¥aw.p=628.i=596.c=0,5=
9598,t=380000 %

1'[{id=HeadVaw.p=(~5403) sp=500
1 -0,st=10000%}.{id=Head¥aw.p=597,sp

SI_'__r_-snnn,ge-mnnn].]

SetlointOut

{h=true ,
ex=Meone}

SUCCESS

setlointlist
setloint 1 satlointlise

| [isPositioned (jointInfe)]

jaintInfa

None  Setloint (Check  Output

NaoControl

L

,":L“Et_lnintZ jaintInfa

jaintinfa

input (setlaint, setlaintlist)
action [nao_setloint(setloint):

e Modellierung und Steuerung von Naos Uber Petri-Netze
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SE'E‘QEDRESJT"‘T Weitere Anwendungsszenarien

NaoText
e DSL fur kollaborative Nao-Anwendungen

JouleUnit

e Energieverbrauchs-Messung

e Energie-Test

e Energieverbrauchs-Vorhersage

NaoPrecon
e VerschleiBmodellierung und —vorhersage
e Beispiel: Uberhitzung

NaoControl
e Modellierung und Steuerung von Naos Uber Petri-Netze
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Beteiligte Personen

Sebastian Gotz, Max Leuthduser, Christian Piechnick,
Jan Reimann, Sebastian Richly, Christian Wende, Claas Wilke.

Mehr im Netz

29 ResUbic Qludlifune

http://www.resubic.org/ http://www.qualitune.org/
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